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e Fonctions de référence

Fonction affine f(x)=ax+b avec x e R
e siag>0:festcroissante sur R
e siag<O0:festdécroissante sur R
e si a=0:festconstante sur R

Fonction carrée f(x)=x"avec x e R
e sur |-oo;0] : fest décroissante
e sur [0;+o0] : fest croissante.

. 1
Fonction inverse f(x)=— avec x %0
X

e sur ]-oo;0[ : fest décroissante

e sur ]O;+00[ : f est décroissante

Fonction racine carrée f(x)=+/x avec x>0
o fest croissante sur [0;+o0o[ ;
e Pourtoutréelaeth,avec a>0:
b=va [ =act b20)

Fonction valeur absolue —xsix<0
xsix>0

e sur [-oo;0] : fest décroissante

f(x)=|x| avec x e Ret |x|={

o sur [0;+oo : fest croissante.

Comparaison des fonctions identité, Pour tout x positif ou nul, ona:
carrée et racine carrée e si0<x<l alors x>’<x< J} ;
e six>1,alors /x <x<x’;
e six=0oux=1,alors Vx =x=x’
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a Géométrie dans le plan

Le plan est rapporté au repére (O,T,T)

Translation de vecteur AB

La translation de vecteur AB transforme le
point A en point B

Reégle du parallélogramme

AB=DC < AB+AD = AC <>ABCD
parallélogramme

Relation de Chasles

Pour tout point M : AB=AM+MB

Vecteurs colinéaires

U et v colinéaires < u=kv avec k ¢ R

Milieu / d’un segment [4B]

I milieu de[AB]@E+ﬁ3=6©TB=2ZI

Alignement de trois points

Les points A, B et C sont alignés si et
seulement si AB et AC sont colinéaires.

Coordonnées du vecteur AB

1B Xp _xA]
B Va4

Coordonnées du milieu/ d’un
segment [4B]

][XA +Xp .yA+yB)
2 72

Norme du vecteur AB (sile repére
est orthonormé)

4B = /(v =) + (s —v,)

Coefficient directeur de la droite (AB),
avec x, # X,

Ve Va4

Xp =Xy

Droite passant par A et dirigée par u

M appartient a la droite <> AM et U
colinéaires

Caractérisation de la colinéarité de
deux vecteurs

colinéaires < xy'—x'y =0.
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